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RZR°®-Mikro

Automat RZR®-Mikro jest mikroprocesorowym
automatem do samoczynnego zalaczania na-
pigcia rezerwowego (SZR).

Zastosowanie

Automat RZR®-Mikro zapewnia cigglos¢ zasilania w sie-
ciach n/n dla budynkéw uzytecznosci publicznej, budynkow
mieszkalnych oraz obiektow przemystowych.

Automat realizuje:

* SZR - samoczynne zalgczenie rezerwy po zaniku napiecia,

* APZ - automatyczne przetgczenie zasilania, po powrocie
napiecia (cykl powrotny),

* AZZ - automatyczne zalgczenie zasilania po wigczeniu
automatu do pracy,

« Start-Stop - generatora gdy wybrana jest konfiguracja:

.Zasilanie z UPS i uruchamianie G." <zat>.

_ Automat

RZR® - Mikro"

Cechy charakterystyczne

Automat RZR®-Mikro moze kontrolowaé¢ obecnosé trzech
napiec¢ i stan do 7 wylacznikow. Moze pracowac zgodnie
z ok. 100 juz opracowanych diagramoéw Ilub wg
indywidulanego specjalnego wykonania.
Umozliwia prace w protokole MODBUS co pozwala na
wspolprace z systemem BMS, z panelem dotykowym
LCD, ktory moze pracowac w sieci LAN (WEB Server).
Panel umozliwia wizualizacje, sterowanie, odczyt
wartosci nastaw, edycje nazw wytgcznikow/stycznikow
oraz wglad w historie zdarzen. Mozliwe jest rowniez
zdalne sterowanie automatem.
* Mozliwos¢:
- bezposredniego sterowania elementami komutacyjnymi
(wytgczniki, styczniki),
- nastawiania parametrow,
- zmiany konfiguracji pracy,
- monitorowania stanu rozdzielni (wytacznikow i napie¢) na
wyswietlaczu LCD,
- zewnetrznej blokady automatu stykiem zewnetrznym,
- wewnetrznej blokady automatu ustawianej w konfiguraciji
dziatania.

Zdalna wizualizacja automatu RZR®-Mikro

Panel LCD

RZR"-Mikro

-
fzhn.

LAN e el
4983

MODBUS RTU

RS-232

g e o g

RZR"-Mikro
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Podstawowe dane techniczne + sygnalizacja zewnetrznej blokady,

« cztery chwilowe przyciski stuzgce do zmiany wyswietlanej
strony LCD, zmiany ustawien parametrow dziatania i kon-
figuracji automatu.

W goérnej i dolnej czesci obudowy umieszczone sg tg-
czowki do podigczenia automatu z uktadem sterowanym.

Znamionowe napiecie pomiarowe trojfazowe Un 400 VAC, 50 Hz

Znamionowe napigcie zasilania Uz AC 230 V + 10%, - 20%

Napiecie progowe kontrolowanych faz

Zakres nastawienia czasu opoznienia rozruchu:
+ od zaniku napiecia

180 VAC £ 10%

(0,0+100)sco0,1s

Przyktadowy schemat polgczen zewnetrznych

automatu RZR®-Mikro [64212] dla 6 wytacznikéw

+ od powrotu napiecia (00+10,0)sco0,1s
+ wylgczania wylacznikow (0,0+10,0)sco0,1s Uproszczony schemat rozdzielni
« zalaczania wylacznika (0,0 +10,0)sco0,1s o wiwalkin.
+ zakres nastawienia czasu opoznienia rozruchu u 3-seheje
wylacznika generatora® ) (0 +250)scols 50
« zakres nastawienia czasu opdznienia wylaczania
wylacznika generatora® (0+250)scols
+ zakres nastawienia czasu op6znienia rozruchu
geﬂeratora‘ . o | (1+6000) sco 1s o o @
. é:nreersa [g?lgza\menra czasu opdznienia wylaczania (1+6000) s co 15
— | VR
Czas trwania impulséw wyjsciowych * o
do sterowania wylacznikow 05 s
Uchyb cziondw czasowych £1% 9 ag
5 g
Klasa czionow czasowych ze wzgledu na rozrzut | | 1 et ‘g o Yy vl
g 12 by
. 2 LWLy TR &
Uchyb dodatkowy od wplywu zmian g o
f’:‘pi@da ﬁsiiajqcego e 5| 20 1oas @ 2::1 g_
i temperatury Ny | 3}
Zakres temperatury pracy (-5 ++55)°C o e | ~ B
T| 0% maTIO
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna 90% (bez kondensacii) g Oz
g | 2B~
Obciazalnosé zestykow: — B L5z
+ maksymalny prad zataczania 15A T N 13;’/‘35 2747 O
» znamionowy prad obciaZenia zestyku g O 2514 2743 Oy
- w kategorii AC1 6 Aprzy 250 VAC §)—ewlons @&2“5‘2 g:
- w kategorii DC1 6A/24VDC = O z3-16 )
= B C 2761 O
« trwata o ) BA L] _Nwﬂ Oz317 |2l 03 272 O
+ maksymalne napiecie zestykéw AC/DC 250V /300 V O zes
" " O zd19
Znamionowy pobdr mocy s10wW [ ot | 5z ool
1 Clo_| Wit G4
Trwatos¢ faczeniowa przekaznikow wyjsciowych >0,6x 10° o 3 :z; 2 e O
.___:_"__W"__Q 7423 |zZad Ga izz g:
Wymiary (250 x 105 x 73) mm S L 5 2404 needi
C3a iyt o5
------- 2868 Qb
Waga ok. 1,0 kg -
é
Stopieri  ochrony IP 40 &
— 2859 O
Komu nikac}a: @ 29.60 O——
tacze RS232 [f» 2261 O~
" _O 24:33 Blokada s062 O—
Protokot MODBUS RTU i 050 | ez foo o
x - B Sl i A 2664 O
Dotyczy wykonania z generatorem g { ------------ HO 243
£ —t) 24-36
Wyréb jest zgodny z wymaganiami dyrektéw: O R
LVD (2006/95/EC) i EMC (2004/108/EC) € §- Oza38 @mso__
~z10-88 O

Budowa

Automat umieszczony jest w obudowie metalowej przy-

stosowanej do montazu na szynie DIN.

Na plycie czotowej automatu znajdujg sie:

» wyswietlacz LCD,

= sygnalizacja obecnosci napiecia zasilajgcego automat,

g 1087 O
Zad 5 o

21068 O~}

21069 O

Sposoby podigczenia RZR®-Mikro przedstawione sg w DTR

automatu
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211111 21111spec (wykonanie specjalne z wyjSciem polozenia wytacznikow Q1 i Q2)

u1 uz

ut| U2| Q1] Q2|| Ux| 1- jest napigcie
0 - brak napigcia
0o |1]0 |1 Qx| 1-zamknigty

1 ]0 |1 [0 |[ax|0-otwary

w| ] =]
-

o

c

=

X
(

Ut V2] Q1) Q2|] Ux| 1 - jest napigcie
0 - brak napigcia
0oj|1]0 |1 Qx| 1-zamknigty

1 |0 [1 [0 |[ox|0-otwary

w|m| =]
-

o

c

=

Q1 Q2 9</

u1 uz2
Lp.| Ul| U2| U3| Q1| Q2| Q3| | Ux| 1 - jest napiecie
o) M O I ) o] Ux | 0 - brak napigcia
2 [0 [1 [1 [o [1 [0 |[ax|1-zamkniety
¥ 3 |1 [0 [1[1 [0 [0 |[ox|0-ctwarty |
o g2 a3 4|7 (10100
0 B L
8 11 0|01 ]0]0
710 (1 |0 Jo |1 |0

31301

U1 Uz u3
Lp| U1| UZ| U3| Q1| Q2| Q3| | Ux | 1 - jest napiecie
) ] 5 o 5 Ux | 0 - brak napigcia
zZ|loj1|1]Oo |1 |0 Qx| 1 - zamkniety
>k 0 (A e Ol Qx| 0 - otwarty

& ok . 3 |1 7 [0 oo
S |9 |9 [1 |o |0 [1
6§ |1 |0 |o |1 |O|0O
i LA e ER

32111

Lp.| U1| U2] Q1| Q2] Q3| | Ux| 1 - jest napiecie
114 [1 11 o1 Ux | 0 - brak napigcia
1
]

- zamknigty
- olwarty

X
/

a3
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32112

Lp.| U1| U2| @1| Q2] Q3| | Ux| 1 - jest napiecie

T 11 (111 19| Ux | 0 - brak napigcia

210 |1 ]0 |1 )]0 Qx| 1-zamkniety

9( 4 A |0 gt g Qx| 0 - olwarty
at a2 /

a3

32201

Lp| U1| U2 Q1| G2| @Q3|| Ux | 1 - jes! napigcie

B L L i Ux | 0 - brak napiecia

’ 2 [0 [1 [0 [1 [1 |[ax]1-zamknigly

3 |1 |0 [1 [0 [1 |[ox|0-ocwary
[=1] uz/

Q3

32202

Lp] UT] U2[ Q1] @2 Q3] [Ux] 1 - jest napigeie
CO T O e Ux | 0 - brak napigcia
k 2 [o |1 o |1 [o ||ax|1-zamknigty

3 |1 [0 |1 |01 |[ax]0-otwary
a1 mz/

Q3

32203

Lp.| ut| u2| Q1| @2 Q3| [ Ux| 1 - jest napigcie
114 [1 11 [0 |1 Ux | 0 - brak napigcia
210 |1 ]0 |1 )]0 Qx| 1-zamkniety

9( 4 A |0 gt g Qx| 0 - olwarty
at a2 /

a3

32204

Lp| U1| U2| Q1| Q2] Q3| [ Ux| 1 - jest napiecie
11 (1|11 ]0 Ux | 0 - brak napigcia
2 )]0 |1 ]0 |1 ]0O Qx| 1-zamkniety

* 3 11 ]|0|1]0 |1 Qx| 0 - otwarty
a1 :;:2/
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32205

RZR®-Mikro. Zestawienie standardowych wykonar.

42211
Q‘\k

Q3

Q3

42212

Q1

Q4

Q3

o

Q3

42214

Q1

Q4

Q3

U1

u2

Qt

Q2

Lp] Q3| | Ux | 1- jest napiecie
O o ) 2 L) T Ux | 0 - brak napigcia
218 |1 |9 |1 [@& Qx| 1- zamknigty
3|10 |1 [0 |0 ||Qx|O-octwarty

Lp] UT] U2] Ua[ Q1] Q2] @3] Q4] [Ux[ 1 - jest napigeie

10 (& 4 pt- | n |0 e Ux | 0 - brak napiecia

2 [0 [1 [1 [0 |1 [0 [1 || ax|1-zamkniety

3 (1 (0|1 ]1 |00 |1 [|Qx|O-otwary

411 |1 |01 |1 ]0O |0

§j0|0 |10 |0 |1 ]0O

6§ |1 |0 |01 |0 |0 |1

719 |1 [0]0 |1 |0 |7

Lp| U1| U2| U3| Q1| Q2| Q3| Q4[| Ux | 1- jest napigcie
11 (1|11 ]1]0]0 Ux | 0 - brak napigcia
2 @2 4 po |1 Jo. |4 Qx| 1-zamkniety
a5 |e 4 e e Qx| 0 - otwarty
411 |1 [0 |1 |1 |0 |0

I 1 O O O

8 | @ et 1o |G |1

7101 ]9 0|1 ]0]1

Lp] ur] uz] ua] @1] Q2] @a] Q4] [ Ux] 1 - jest napigcie
1 0% | % | 1|9 |0 |1 Ux | 0 - brak napigcia
2 [o [1 [1 o |1 [o[o |[ax|1-zamkniety
3 (1 (0|1 ]1 |00 |1 [|Qx|O-otwary

4 11 |1 |01 ]o |O |1

§j0|0 |10 |0 |1 ]0O

6§ |10 |01 |0 |0 |1

T10 (1 0|0 |1 |0 |0

Lp| U1| U2| U3| Q1| Q2| Q3| Q4[| Ux | 1- jest napigcie
11 (2 /4 |3 @ a4 Ux | 0 - brak napigcia
2 @2 4 po |1 Jo. |4 Qx| 1-zamkniety

a e 4 e e Qx| 0 - otwarty
411 |1 [0 |1 |0 |O |1

51010 |1]0 |0 |1 |0

8 |1 |@ o)t g ||

7 J0 (1[0 ]o |1 |0 |1
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42215

Lp| U1| U2| U3| Q1| Q2| Q3| Q4[| Ux | 1 - jest napiecie
Ux | 0 - brak napigcia
Qx| 1-zamkniety
Qx| 0 - otwarty

%
o1 az / Q3

~|o|o| s]w| ]
o|=|af=|2|o|=
~lola|=]|of ]|
o|lo|=|o|=s|=]|=
o|=la|x]|s|o|=
—|lo|o|o|o|=|e
o|lo|=|c|e|o|e
alalelafa]a]a

Q4

42218

ut u3
Lp U1 Q2] Q4] [Ux] 1 - jest napigcie
b i 8 1|8 Ux | 0 - brak napigcia
B3 11 |[ex[1-

X * A E 1 [0 || ox|0- otwarty

al a2 / a3 T I
5 [0 Ac ¥
6 |1 o [1
7 |0 o [1

Lp| U1| U2| @1| Q2| Q3| Q4| | Ux | 1 - jest napigcie
A ERENES R ED & Ux | 0 - brak napigcia
2008 4 po |1 ] | Qx| 1-zamkniety

* 3 |1 |01 |01 |1 Qx| 0 - otwarty
a1 :;:2/

Lp.| u1] uz] @1] Q2| @3] Q4| | Ux| 1 - jest napigcie
G ) Ux | 0 - brak napiecia
k 2z o |1 o [1 [0 [1 |[ax[1-zamkniety

3 |1 [0 [1 |0 [1 |1 |[ox]0-omary
[=1] az/

o3 o4

43201

Lp| U1l| U2| Q1| Q2| Q3| Q4| | Ux | 1 - jest napigcie
0% A 131 [e ] Ux | 0 - brak napigcia
= O 1 O e O ) [ Qx| 1-zamkniety

* 3 |1 |01 |01 ]0O Qx| 0 - otwarty
a1 :;:2/

@3 Q4
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43202

Lp.| Utl| U2| Q1| Q2| Q3| Q4| | Ux| 1 - jest napiecie
0% A 131 e Ux | 0 - brak napigcia
2 Lo O 0 I O Qx| 1-zamkniety

9( 3|1 |0]1]0 |1 |0 Qx| 0 - olwarty
at a2 /

@2 Q4

43203

u2 u1

Lp.| U1| U2| @1} Q2| Q3| Q4[| Ux| 1 - jes! napiecie

T i N T Ux | 0 - brak napiecia
0|1 |1 |0 Qx| 1-zamkni
1

¥ % 0 [0 [0 |[ax|0-om
02/ m/

wln| =
==
=3

43204

u1 uz

Lp.|U1| U2| Q1| Q2| Q3| Q4| | Ux| 1 - jest napigcie
11 (1|11 ]0]1 Ux | 0 - brak napigcia
2|01 ]0 |1 |1 ]0O Qx| 1- zamknigty

* k 31110 |1 ]0 |1 |0 Qx| 0 - olwarty
04/ m/ @

Q3

43206

Lp] u1] uz] @1] Q2] @3] Q4] [ Ux] 1 - jest napigcie
G O O L Ux | 0 - brak napigcia
2 o [1 o |1 [1 [o |[ox|1-zamkniety
k 9( 3 |T (9|1 ]9 |0 |0 Qx| 0 - otwarly
o e / 4 [0 Jo |o [0 [0 [0

4

U1 U2
LpjUtjuz2| Q1 | Q2 | Q3 | Q4 Ux | 1 - jest napigcie
1l s 1 0 1 1 Ux | O - brak napiecia
214 |0 i/ 0 1 1 Qx| 1 - zamkniety

ai ( az ( 3]10|1 0 1 0 0 Qx| O - otwarty

Q3 Q4
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53201

RZR®-Mikro. Zestawienie standardowych wykonar.

uz
LpJUIU2[SAF| Q1 (@2 | Q3 | @4 | &5 Ux | 1-jesl napigcie
1111 | 0D 1 1 0 1 0 Ux 0 - brak napigcia
21110 (0 1 a 1 1 4] Qx 1 - zamkniety
4 3|01 0 0 1 1 o 1 Qx 0 - olwarty
410|0 (0O ) a 0 0 o SAP | 1-zalgczony
A KN ENEE E R 0 SAP | 0- wylaczony
(=2} Q4 Qs Q2
Sy ot lajo 1| 0|7 [®& 1] 0
7101 (1 1] 0 0 0 1
gjof0 |1 0 1] 0 0 0
= " SAP blokuje automatyke sterowania Q1, Q2 i Q3 oraz wylgcza Q1, Q2, Q3 wyzwalaczami
Sekcja PPoz. tych wylacznikow
Sekcja | - Sekcja Il
A
oi
<)
ml

53211

u1 uz us
Lp| U1| U2| U3| Q1| 02| Q3| Q4| Q5|| Ux | 1- jesl napigcie
[ERENENENEN DR Ux | 0 - brak napigcia
2|01 [t Jo|1 o1 |1 Qx| 1-zamkniety
9( j 3|1 0|11 ]a]o |1 |1 Qx| 0 - otwarty
= o2 e i O I I I
5|0 0|10 |0|1]|0]|0O
6|1 (0|01 |0 |0 |1 |1
710 |1]0 9|1 ]0 1 ]1
X
Q4 as
u1 us
Lp| U1| U2| U3| Q1| 02| Q3| Q4| Q5|| Ux | 1- jesl napigcie
14 4 (314 [&]1 |1 [& Ux | 0 - brak napigcia
2 1011 [3 Jooja ['1 11 |4 Qx| 1-zamkniety
9( j 3110|111 |1 |0 Qx| 0 - otwarty
= o2 e T O I O I N
5|0 0|10 |0 |1 |1 |1
8|1 (0|01 |00 |1 |1
7|90 109 |1 ]0 0|0
X
Q4 as
u1 Uz
Lp.| U1] U2] U3] Q1| Q2| Q3| Q4| Q5| | Ux | 1 - jest napigcie
IR N S 0 M Ux | O - brak napigcia
2 |t A e A e ld |1 Qx| 1 - zamkniety
k g1 |e ([ (@l |1 | Qx| 0 - otwarty
o e o3 30 I T
S|o|o (1@ o |1 |0 |0
& |1 |9 [Q [1 [0 ]9 [ |9
R e A Lo L I - L
X
Q4 Qs
u1 uz
LpJ UT] Uz[ Ua] Q1] 2] Q3] G4] @5 [Ux] 1 - jest napigeie
14 |1 |% 4 [0 |1 |1 Ux | 0 - brak napigcia
2 o [1 |1 Jo |1 o [1 o ||ax|1-zamkniety
k >k e T A - O O I 0 P O | Qx| 0 - otwarty
o a8 o3 N ENERCR ERCECRERE
6|0 (0|1 ]Jofo |1 |00
6|1 |0 |01 (0|0 |1 |1
710 (1|00 |1 |0 |1 ]|0O
N
a4 Qs
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53216

Lp.| U1| U2| U3| Q1| Q2| Q3| Q4| Q5]| Ux| 1 - jest napiecie
1T [ |1 |7 o e |1 |1 Ux | 0 - brak napigcia
O S o O S ) e O O Qx| 1-zamknigty
3 |1]0 (1110 |0 |1 1 Qx| 0 - otwarty
4 11T (1 |01 |Oo |0 |1 |1
6 |'e |0 |1 jo |0 |1 |[@ |O
L O O Y O
7101 |00 |1 |@ |1 |1
<
Q4 Qs
U1 u2
U3(G)

LpJuUtfU2IU3| Q1 | Q2 | Q3 | Q4 | Q5 Ux| 1 - jest napigcie

1111 |0 1 1 a 0 1 Ux | O - brak napigcia

FEICRCE EREE A E 1 Qx| 1 - zamkniety

a1 @ 3101 |0 0 1 0 1 1 Qx| 0 - otwarty
e alajo[®[ o o100
Q4 Qs

53301

u1 uz us
Lp| U1| U2| U3| Q1| 02| Q3| Q4| Q5|| Ux | 1- jesl napiecie
[ ENENED ENEN R Ux | 0 - brak napigcia
2|01 [t o1 |11 |0O Qx| 1-zamkniety

* j 3110|111 |1 |0 Qx| 0 - otwarty
= o2 e T I I I
5|0 0|10 ]|O|1]|O|1
6 |1 0|01 |00 |1 |0
710 |1]0 )9 |1]0 |1 |0
X
Q4 as
u1 uz u3

Lp| U1| UZ| U3| Q1| Q2| Q3| Q4| Q5| | Ux | 1 - jest napiecie
Ux | 0 - brak napigcia
Qx| 1- i
Qx| 0 - otwarty

k3

al a2 / a3

~|o|a|s|we|n =
ol x|e|=|=]a] =
~lo|o|=|e|=|=
olo|a|o|a]a] =
ol alo|=|a]o| =
~lo|o|o|e|x|e
olo|=|o|o|=|e
o|a|o|a|alal=
=l ale|=]=]al=
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54201

u1 u2
Lp.| u1| L2]| Q1| @2| Q3| Q4 a5 Ux[ 1 - jest napiecie
HEBERENEEREECEE Ux | O - brak napiecia
2 Jo |1 ]o |1 Jo [1 |1 ]fex]1-zamknigty
X 3 |10 |1 |0 |1 |1 |0 |[Cx|0-otwany
(e1] Q2
Q3 Q4 Qs
u1 u2
Lp.| u1| L2]| Q1| @2| Q3| Q4 a5 Ux[ 1 - jest napiecie
HEBERENESREBCEE Ux | O - brak napiecia
2 o |1 Jo[1 [o [1 o |[ex|1-zamkniety
X 3|1 o1 |o[o[1 [0 ||ox|o-otwary
(1] Q2
Q3 Q4 Q5
U1 uz
U3(G)
LpjJuifuzjusj @1 | Q2 (Q3 | Q@4 | Q5 (Q6 Uxibjestnapwcle
b Tl 6 I e 1 1 o] 0 1 q Ux | 0 - brak napiecia
L0 [ G [ D o 1 1] (1] 1 [+] Q Qx| 1- zamknigty
b, EIEIER LS IEA ERERE o o Qx| 0 - otwart
| 9~ y
Q1 2
o L gofolrl ol [T |1 [e| o

Qs Q4 QB
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21111 spec 01

Lp.| UT| U2| Q1| @2 | Ux| 1 - jest napigcie

1 1 1 110 Ux | O - brak napigcia

2 ]lo |1 ]a |4 Qx| 1-zamknigty
>k 3 [1 o1 |o ||cx|o0-otwany

Start bez UPS’a, Dodatkowe wejscie blokady startu generatora, dodatkowe sterowanie wytacznikami
odcigzania zat. wyt. Qx. (sterowanie dodatkowymi 5 wylacznikami odcigzania)

21111 spec 02

u1 8 u2
Lp.f U1| U2| Q1| Q2| Ux| 1 - jest napiecie
1 } 1 110 Ux | 0 - brak napigcia
zZ 10 [1 ]9 |1 Qx| 1-zamknigty
g [1 [a[1 [0 Qx| 0- otwarty

Dodatkowy uktad stykéw START/STOP G.. Sygnalizacja ,,Awarii i braku zasilania” styk rozwierny.
Dodatkowa blokada od gotowosci generatora.

Lp.| UT| U2| Q1] Q2]] Ux| 1 - jest napigcie
1 1 1 1|0 Ux | 0 - brak napigcia
20 [1]0 |1 Qx| 1-zamknigty
>k * 3|1 o1 o ||ax|o-owany
Qi / Q2 /
Dodatkowe wejScie zrzutu obcigzenia, sterowanie 3 zrzutami obcigzen.
Zrzuty kolejno co 2 s, wylagczenie zrzutéw kolejno co 30 s.
31121 spec 01 (styczniki)
U1
U2(G1) U3(G2)
Lp.| U1| U2| U3| K1 K2 | K3 Ux | 1 - jest napiecie
@ @ 00 (. g < | ) 1 4] 0 Ux | 0 - brak napiecia
Z2loj1 |@ 0 0 0 Kx | 1 - zamkniety
ajlelrE |o 0 1 0 Kx | O - otwarty
4|10|0]|1 0 0 1
K1 K2 K3 glo]a[m[ o7 @
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31211 spec 01

1TR.-1.02 1TR.-1.01
u1 u2
RAG.2.01
U3(G2)
>
Q1.p3 Q1p2 Q1P

RZR®-Mikro. Wykonania specjalne.

Ux | 1 - jest napigcie

Ux | 0 - brak napigcia

Qx| 1-zamknigty

Qx| 0 - otwarty
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J:-me )

L|lolele

o|laol=lo
o|+o|
—|lalo

32021 spec 01

uG1t @ ug2

Ux| 1 - jest napigcie

Ux | D - brak napiecia

Qx| 1-zamkniety

Qx| 0 - otwarty

Qx| 0/1 - zalezny od M1

=
o afwln] =[5

ololo|=|=|0

olo|l=lo|=
o|lalo|x|=
olo|l=la|=

X
(

32111 spec 01
U1

Q1.1 Q2.1 (
S ©

32111 spec 02

uz2(G)
Tr1
©
X >
Q1 Q2
Pay
Q3

x | 1- jest napiecie

0 - brak napiecia

Qx| 1 - zamkniety

0 - otwarty

BlW N =
(=1 =0
O|O| =] =|7

1 - jest napigcie

1] |4 0 1 1 0 - brak napigcia
2] 1 . 0 1 1 1 - zamkniety
3|]0(1 1 0 0 0 - otwarty
410 0 0 0

Automat w tej wersji ma wydtuzone impulsy sterujace wytacznikami Q1 i Q3. (4s)-zat. i (8s)-wyt.
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( ZAE m2ss RZR"™-Mikro. Wykonania specjalne.

32201 spec 01

ui u2
Lp.|BlzM2 | U1 uz Ql |Q |Q5 Ux 1 - jest napiecie
1 1 1 1 1 q 0 Ux 0 - brak napigcia
2 1 o 1 0 1 1 Qx 1 - zamknigty
Ql Q2 3 1 1 (1] 1 0 1 Qx 0 - otwarty
4 1 0 0 0 0 1] Qx 0/1 - zalezny od M2
5 0 0 0 0 0 on Blz M2 0 - blokada z M2
Qs

32201 spec 02

u1 u2

Lp UT| U2]| Q1| Q2| Q3| | Ux| 1 - jest napigcie

1 0% 1% 5 ¥ | Ux | O - brak napigcia

* 219 |1 e |3 |4 Qx| 1-zamknigty

3 |wo|j0 O |0 |O Qx| 0 - otwarty
Qi / Qz

Q3

32201 spec 03

! T2

Lp.| U1| U2]| QT QTRQS|!| Ux| 1 - jest napiecie

T 1% 1% 7% ¥ |4 Ux | 0 - brak napigcia

2 |e |1 |Jo|y |1 Qx| 1-zamknigty

o 00 O 30 2 ] Qx| 0- olwarty

%
felg] / QT2

Qs1

32201 spec 04

u1 u2

Lp| U1| U2| P1| P2

2
0
8

Q3| | Ux| 1- jest napiecie

Ux | 0 - brak napigcia

Qx| 1-zamknigty

Qx| 0 - otwarty

X
/

ol olvlo|olalwln] <
o| =l=[=]=]e|=[a]=
Y N B ST R
= Oo=l0o|l=l0l0|jQ|lO
Q =i==lOOC OlO|O
ol =lal=]|ole|=[e|=
=l oloflo|=le|of=|=
o|lola|o|ele|=[=|e

Q3

32201 spec 05

S

X

@ | sl w |-
o|=|a|lolal=
alo|a]|=lo|=
a|la|a|lole
ofa|alola| =
a|lo|alalal=
al=lal=|=|o
O|=|=|lO|lOo
=1 Y = Y

Wejscia Wyjscia

U U2
= = Lp.| U1| U2 |Start pompy | 1Q | 2Q | 3Q | Odc.1 |Cdc.2 | Ode.3 Ux | 1 - jest napiecie
:
0 [} 0 i Ux | O - brak napigcia
Qx| 1-zamknigty
Qx| 0 - otwarty
1 ( 20 (
3Q
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( ZAE nzss RZR"™-Mikro. Wykonania specjalne.

32201 spec 06 (styczniki)

LpjuUtfu2| K1 [ K2 | K3 Ux | 1 - jest napiecie
) 1 1 0 Ux | O - brak napigcia
2 110 1 0 1 Kx | 1 - zamknigty

ol 1 2 0 1 : | Kx | 0 - otwarty

32201 spec 07

u1 u2
Lpjutjuz|PPOZ| Q1 | @2 | @3 Ux 1 - jesl napigcie
R i (& 0 1 1 0 Ux 0 - brak napiecia
2 | ] 0 1 0 1 Qx 1 - zamkniety
3jo|1 0 0 1 1 Qx 0 - otwarty
" I 1 ol @ 0 PPOZ | 1 - zatgczony
g1 |® 1 0 0 0 PPOZ | 0 - wylaczony
6]0(1 1 0|0 0

az1 Qz2 K
® N >

QZ3

Lp Ut w2l Q1| Q2| Q3| Ux| 1 - jest napiecie
Y S I O Ux | O - brak napigcia

J( i
0

- zamkniety

- otwarty

32113 spec 01 SAP (ppoz dodatkowe sterowanie OS2, wytgcza OS2, zatgcza G. i QG3)

Lpf U1| U2] Q1| Q2| Q3] | Ux

k i 00 [k 0 T Qx
as? / QG3

- jest napigcie

- brak napigcia

- zamknigty
- otwarty

Qs3
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42121 spec 01

u2(G1)

Q)

Q1 Q2

RZR®-Mikro. Wykonania specjalne.

U3(G2)

®

Q4

u1

uz2

LpjuUljU2|U3| Q1 [Q2 | Q3 | Q4 Ux| 1 - jest napigcie
1]1|0 |0 1 0 1 o Ux | O - brak napigcia
2lie [ [ o O Qx| 1 - zamkniety
3|01 |@a 0 1 1 4] Qx| 0 - otwarty
41001 0 o] 1 1
Lp| U1] U2 | Q1| Q2| Q3| Q4| Ux| 1 - jest napiecie
1 T % 11 1|0 0}|]Ux|O- brak napigcia
ZN18|1 01| 1] 0]|]|Qx|1-zamknigty
3Ny || 1]1@]o]1 Qx| 0- otwarty
4|0j0j0jO|O]|OD

42202 spec 01

u1 u2

Qi / Q3

42212 spec 01

X
/

No

Q3

Lp| U1 UZ| Q1| Q2| Q3| Q4| Ux| 1 - jest napigcie
11T | ¥ |1 1% |9 |0 Ux | 0 - brak napigcia
2.1 |1 |8 |2 |2 |@ Qx| 1-zamknigty
S04 |4 |1 1e |8 |4 Qx| 0 - otwarty

42212 spec 02

T
i

Q3

Q1

Lp| U1| U2| U3| Q1| Q2| Q3| Q4[| Ux| 1 - jest napiecie
Tl |22 |7 |0 |8 |4 Ux | O - brak napiecia
2t [ 14 |2 |8 | |2 |4 Qx| 1-zamknigty
|10 (1|11 |o |0 Qx| 0- otwarty
4|11 |0]1 (0[]0 |1
S [0 |0 |1 JOo [@ |1 |0
6 |10 |0 ]t |1 |0 |0
¢ |o |4 [0 @ 1|
LpjuUtjU2(U3| Q1 | Q2 | @3 | Q4 Ux | 1 - jest napiecie
117 [ e 1 1 o] 0 Ux | O - brak napigcia
2|]1]0 |0 1 0 0 1 Qx| 1 - zamknigty
3|o|1 |0 0 1 o 1 Qx| 0 - otwarty
41010|1 0 0 il 1
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42212 spec 03 Zmiana algorytmow dziatania, wejscia T1 i T2

RZR®-Mikro. Wykonania specjalne.

,_
®
| <4
E
«
o,
—
L)
)
3]
B
9]
w
0
'S

1 - jest napiecie

2
=]

Ux

0 - brak napiecia

Qx

1 - zamknigty

-

Qx

0 - otwarty

-0

ol o~ o s wrl o

= S Y =) Y I ) Y
2|l =2 a|o|lo|=|o|ole
a|alafo|alole|ale

= =lo|=|lo|l=lolale

o|lo|o|e|e|w|lo|lo[=|=
o|lo|lo|o|=|olo|=lol=
e e e e R Rl R K= R K
al o alalal<a] al < ale

o

Tx

1- zamkniety

Tx

0 - otwarty

T1i T2 wejécia zmieniajace algorytm przelgczania automatu.

U3
i Lo Gen. @
b
al Q2 Q3
Q4
42214 spec 01 styczniki
U3(G)

Kam

u2
K2m (
K3M

a|lo| -

A(JMA.
o|lo|=|=
~|o|lele
o|lo|=|=
o|=|olo
~|o|o|o
=] Y I

1 - jest napiecie

0 - brak napigcia

1 - zamknigty

0 - otwarty

42215 spec 01

u3G)
T2

QZs QP2

u1
T1 E E
QP1 (

| a|=|=|o]o]e

Qze

42216 spec 01

u1 u2

Q1 Q2

Q3

1 QZ5 Ux 1 - jest napigcie
£ E] 0 AEAERE Ux 0 - brak napigcia
211 o 1 1] o 1 Qx 1 - zamknigty
3lo 0 ] 1 (] 1 Qx 0 - olwiarty
4]0 1 0 0 1 1 PPOZ 1 - zalaczony
[3 [E] 0 1 0 0 [1] PPOZ 0 - wylaczony
g1 0 1 0 0 1]

710 0 0 1 0 (1]
8|0 1 0 0 1 o]

olo|lo|l=0Olo| -
o|la|=|=|o|=]|=
= Y
OO O = Olo| =
OO =IO Ool=lO
o= oo =lolo
o000 o|lo| =

Qs

. Ux 1 - jest napiecie
1 Ux 0 - brak napigcia
2 Qx 1 - zamknigty
3 Qx 0 - otwarty
4 Ppoz | 1-zal
5
6
7
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RZR®-Mikro. Wykonania specjalne.

42216 spec 02 (dodatkowe sterowanie odcigzania QOx zal./wyt.)

u1 5 @

X
4

uz2

Q2

Q3

42218 spec 01

us

©

Q2 Q4 a1

NE-

:
(

Q3

42219 spec 01

u

©

D

3
Qa2 Q4 ( Qi
+ b = ¥
a3

?

42401 spec 01

QT QT2.1 QT2
@n (@2) (Q4)

:

QT22
(Q3)

us

0

l

RG Nn-LAB-sekcja |

RG Nn-LAB-sekcja Il

43113 spec 01 SAP

ui u2 @

X X
/ /

a3

o4

LpJ U1 uz] ua] a1] @2 @3] @4] [ Ux| 1 - jest napigcie
T 1 (1 |1 |11 [ |9 |a Ux | O - brak napigcia
2t [0 14 | T |8 ¥ |93 |0 Qx| 1-zamknigty
1101|101 |0 Qx| 0 - otwarty
4 111 |0]1 |1 ]0]0
5 [0 |0 |1 JO O |1 |4
6|10 |01 |0 |t |0
i T O O e o o )

Lpjutfuzjus| @1 [ Q2 | @3 | Q4 Ux[ 1 - jest napiecie
1111 |0 1 0 1 o Ux | O - brak napiecia
2110 |0 1 0 1 0 Qx| 1 - zamknigty
3]o|1 |0 0 il 1 o Qx| 0 - otwarty
410 | 0|1 0 0 1 1

5|0 o] o] o] 0 0

LpjuUtjU2|U3| Q1 | Q2 | Q3 | Q4 Ux | 1 - jest napiecie
11111 |0 1 1 0 o Ux | O - brak napigcia
214 (@ |0 1 0 1 0 Qx| 1 - zamknigty
3|01 |0 o] 1 1 o Qx| 0 - otwarty
41001 0 0 1 1

S|]o 0 o] 0 0 0

Lpjutjuzi@al | Q2 LpjU3|ud| Q3 | Q4 Ux | 1 - jest napigcie

O e B 1 1] 1]11]1% 1 1} Ux | O - brak napigcia

2|1 |%@ 1 0 211]6 1 0 Qx| 1 - zamknigty

3|01 0 1 Il 0 1 Qx| O - otwarty

4|0|0)| O 0 4|0|0] 0 1]

Lp.| U1| U2| SAP| Q1| Q2| Q3| Q4 U | 1- jest napigecie
N ERENCE ERCRERE ['Ux | 0- brak napigoia
2 14 oo [1 e [7 [4 Qx| 1-zamknigty
Floj|1]o a1 (1 ]O Qx| 0 - otwarty

4 |1 )0 |0 1]0 |1 )1

I e e 1]0 |0 JO

g | |e |1 1(0 |0 |0

e A | a 0|1 |0]oO

8 |0 |0 |1 0|0 |0 ]O
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43114 spec 01 SAP

u1 u2 @

Q1 Q2

Q3

RZR®-Mikro. Wykonania specjalne.

43201 spec 01 SAP

uz u1

X
/

Q3 Q4

43202 spec 01

U1 U2

1.1Q 1.2Q

11 Q

51301 spec 01

u1 uz

Q4 Q5 (e} Q7

Lp.| U1| U2| SAP| Q1| Q2| Q3| Q4| Ux | 1 - jest napiecie
T]1[1]0 1[0 |1 |1 Ux | 0 - brak napigcia
2 11 |or| B T L I O [ Qx| 1-zamkniety
31011 |0 CREN A E Qx| 0 - otwarty
41110 (0 T |3 |
5|1 11 |1 1 (0|0 |0
6 |1 |O |7 110 )0 |0
70911 |1 Q|1 |0:]0
8 |0 |0 |1 0 (0|0 |O
Lp|U1| U2 SAP| Q1] Q2] @3] @4 Ux | 1- jest napiecie
T (157 [0 = 111 ]0 |1 Ux | 0 - brak napigcia
211 |0 |0 110 |1 |1 Qx| 1-zamknigty
3|01 |0 g |t 1 |8 Qx| 0 - otwarty
4|1 |01 0|1 ]0]0
=0 L ) 1 /0|0 |0
£ S L 1 (0|0 |0O
#|e]r |4 0 (1|1 |@
8 |0 | |1 0|00 |0
LpJutfuz[raa12a] @ [1a1 Ux | 1-jest napiecie
T 17 } 1 1 1 0 1 Ux | O - brak napigcia
2 |6 1 1 0 1l 0 Qx| 1 - zamkniety
2 |1 o 1 ] 0 Qx| 0 - otwarty
4o ol ofo]o]o
Lp.|U1| UZ| U3| Q4| Q5| Q6| Q7| Q9| Ux 1 - jest napigcie
L T OO o L O I Ux 0 - brak napigcia
2 1|01 |1 ]Oo]O|D Qx 1 - zamkniety
k00 S ) ) ) I Qx 0 - otwarty
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52311 spec 01

RZR®-Mikro. Wykonania specjalne.

DSG - Dodatkowy Start Generatora

U1 Uz us LpjUljU2Z|U3|U4|DSG| Q1 | Q2 | Q3 [ Q4 | Q5 Ux | 1 - jest napiecie
1]1]0|0]|0 1] 1 o 1 0 0 Ux | 0 - brak napigcia
Ua(G) 2|(o0[1[o|o| 0|0 |1 |1 | 0] 0| [Ox|1-zamkniety
3jojo[1]ofl oo o |1 ]| 1] 0| [x|0-oway
419 |0]o|4 0 9]0 1 0 1
S|1|1]0]|0 0 0 1 1 0 0
él1|0|1]|0 0 1 0 0 1 0
Tlej1]js|0 o] 0 1 [} 1 0
a1 2 Q4 gl1]1]1]|0 0 0 1 0 1 ]
25 wla|o|o|a] t|1 |0 |0 | @ 1
joj1]0]1 1 0 1 0 0 i
i O e 1 0 0 1 1 0
12:1'e 1018 |1 1 0 0 1 0 1
i ERESCIES EN K 1 0 0 1
3 HEIEIEREA A EE ERK] 1 0
1S |0|1]|1|0 1 o] | 1 0 1 0
w11 ][1[o] 1 Jo[1]o i ]
53111 spec 01 (wydtuzone impulsy wyl./zal. +2000 ms)
Lp| U1| U2| Q1| Q2| Q3| Q4| Q6| | Ux| 1 - jest napiecie
L 55 T G I T O T Ux | 0 - brak napigcia
2|0 |4 o (0|1 ¥ |4 Qx| 1-zamknigty
3|1 [0 |1 (1 |1 |00 Qx| 0 - otwarty
3|0o|0oJo (0|0 |0 |0
Q2 Q3
1TR-1.01 1TR.-1.02
un (U2)
RAG.2.01
u3)
Lp| U1| UZ| U3] Q11| Q12| Q13| Q14| Q21 Ux | 1 - jest napiecie
11% ][4 [0 1 il 0 1 1 Ux | 0 - brak napiecia
21110 |0 1 Q 0 il 0 Qx| 1 - zamkniety
< 3|0]|1 |0 0 ¥ 0 1 0 Qx| 0 - otwarty
Q1.1 Q1.21 Q1.12 Q1.13
Q) Q21) Q12) @Q13) 410|011 9 |0 1 0 0
1RG.-1.01 Qi.14
(Q14)
1RG.-1.02
TR2 uG © TR1
Lp.|TR2 |UG [TR1|QB1|QG1QA1QSB|QSA| | Ux| 1 - jest napiecie
] 1 1119 1 0 1 0 0 Ux | 0 - brak napigcia
2 0 1| a3 0|01 1 1 Qx| 1-zamknigty
ﬁ( 3 1 0|1 1 0| 4 0 0 Qx| 0 - otwarty
QB1 QG1 QA1 2 1 110 1 0 0 1 1
& o |01 ofo0| 1 1 1
6 1/0(0 1 o| 0 1 1
i 0 1] @ 0 1 0 1 1

QsB QsA
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( ZAE m2ss RZR"™-Mikro. Wykonania specjalne.

53216 spec 01, spec 02

ut @ u2 u3

Lp.| U1 U2| U3| Q1| Q2| Q3| Q4| Q5| | Ux| 1 - jest napiecie
1|11 |1 |1 jo |0 |1 |1 |1 Ux | 0 - brak napiecia
2 (0 |1 |1 oo (1|1 [1 Qx| 1 -zamkniety
3|1 |01 oo |1 (1 |1 Qx| 0 - otwarty
Q1 Q2 Q3 4 |1 |1 |00 |1 )0 (1 |1
S0 {0 |1 ]o |0 |1 |1 |1
6 |1 |0 |0 |1 |0 |0 (0|0
710 (1|0 o |1 |0 |1 |1
Q4 Q5
53217 spec 01
uz u1
u3
©
LpjuUtljuU2IU3| @1 | Q2 |QAG| QS | QSL Ux| 1 - jest napigcie
b (L 1 1 0 0 1 Ux | O - brak napigcia
2117|918 1 0 0 0 1 Qx| 1 - zamknigty
3joj|1 |0 0 1 0 1 1 Qx| 0 - otwarty
£ L BAE ajojo[1[ o o100
Qs QsL
53217 spec 02 (zmiana algorytmu dziatania gdy PPOZ)
U1 Uz
u3
Lp|utfu2| PPOZ| @1 | @2 | @2 | @S1| @S2|STARTG. (U3) Ux
o [ B B 0 1 1 0 0 il 0 Ux | O - brak napigcia
21 % | (1] 1 (4] 0 1 g | 0 Qx| 1 - zamkniety
3101 0 0 1 0 1 U 0 Qx| 0 - otwarty
o a3 &z Zlolel ™ | 0@ [a @] 3 1
511 1 1 o] 1 0 0 1] 0
¢l1|0 1 0] 0 1 0 0 1
8 R 1 0 1 0 0 a 0
8|0]|0 1 o Q 1 0 1] 1
N N
START G. (U3} = 1 - Generator wigczony, jest U3
as Qs2 START G. (U3) = 0 - Generator wylaczony, brak U3
53302 spec 01
u1 u2 us
Lp.| U1] U2| U3] Q1| Q2] Q3] Q4| Q5| Ux| 1 - jest napiecie
1 [1 111 o1 To 1 ]]ux|o-brak napiecia
2|0 ]1 1|9 |1 9 |9 |0 Qx| 1-zamknigty
ﬂ( 3[4 Je 1] e |4 |8 |4 Qx| 0 - otwarty
af / L2 o 4 [1 [ [o[1 [0 [1 [0
5|0 JQ 110 |0 |0 |0 |0
6 [1[ofo]r o101
7 J0 [1 [0 Jo |1 [o o7

Q3 Q5
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54202 spec 01

8

RZR®-Mikro. Wykonania specjalne.

Lp| U1| UZ| Q1| Q2| Q4| Q3| Q5| | Ux| 1 - jest napiecie
vl N ) L) L . Ux | 0 - brak napigcia
2 10 (4 (] ec]H e |t e Qx| 1-zamkniety
* =3 BN BN 1 [0 || Qx| 0-otwarty
a @ /
PaS
Q4 Q3 Qs
54202 spec 02
U1 u2
LpJuijuz]| @1 | @2 [at1.1]Q21] @3 Ux | 1- jest napigcie
1 1 i} ) 1 1 1 (e} Ux | 0 - brak napiecia
211 1|9 d 0 0 0 1 Qx| 1- zamknigty
Jofv [o 7 [0 [o | 1| [ox[o-owaty |
[*]] Qz
a1 Q3 Q2.1
Automat w tej wersji ma wydtuzone impulsy sterujace wytacznikami (4s)-zat. i (8s)-wyl.
54203 spec 01 (wydtuzone impulsy W-S1 wyt. + 8s, zal. +4s)
u1 uz2
Lp.| U1 | U2|W1|W2|W-81| RS |W-52 Ux | 1 - jest napigcie
o O (O 1 0 ] Ux | O - brak napigcia
2 (o |1 10 (1 1 1 0 Qx| 1-zamkniety
* 3|1 |01 ]0 1 0 0 Qx| 0 - otwarty
w1 w2 /
W-51 RS W-s2
54203 spec 02
Lp. utfuz[taaf12a] @ [1a1]1Q2 Ux | 1- jesl napigcie
3 < 1 I K 1 1 o] i 1 Ux | O - brak napigcia
1a1 1 1Q 120 2o |1 Q|4 1 0 0 Qx| 1 - zamkniety
3 |1]0 1 0 1 0 0 Qx| 0 - otwarty

1Q2
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( ZAE nzss RZR"™-Mikro. Wykonania specjalne.

54203 spec 03

- jest napiecie

- brak napigcia

1
0

210 |1 |0 |1 1 1 0 Qx| 1 - zamkniety
0 - otwarty

Dodatkowa blokada trwata, wejscie SAP, zmienione nastawy czasow opdznien.
Zanik U111 U2—0s - 10s, powrot Ul i U2 — 0 — 600s

| 1 - jest napiecie
vl T O 3 1) I L | Ux | 0 - brak napigcia
1

0

- zamkniety

- otwarty

Qo
_/ Lpj U1l U2| UG 1Q1 [ 1Q2 | 2Q1 | QO [1Q11{1Q12 Ux | 1 - jest napigcie
: A EREN 1] 0 1 0 1 0 Ux | 0 - brak napiecia
| 2@ (1 [9 0 0 it 0 o 1 Qx| 1 - zamkniety
1a1 a2 : - * 2a1 3100 1 0 0 1 1] o Qx| 0 - otwarty
Y * v SO / 4Jioja A} o]y [ | A 1] o
|
P
Sekcja bez odbiorow 1an 51 112 s2
62212 spec 01 (wydtuzone impulsy 1Q10 i 1Q21 wyt. + 8s, zal. +4s)
uz U1
LpjUT|U2| U3 Q1 | Q2 | Q3 | Q4 [1Q21(1Q10|Zrzut obcigZenia Ux | 1 - jest napigcie
11191 [@ 1 1 0 0 1 0 Ux | 0 - brak napiecia
2110 |0 1 0 1 0 0 0 Qx| 1-zamknigty
[3Joj1 o[ o1 |1 |0 0] 0 1 Qx| 0- otwarty
Q4 2 a1
4100 1 ] 0 1 1 Q 0 1

Q21

s2 Q3 S1 Q1o
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( ZAE oo RZR"-Mikro. Wykonania specjalne

64211spec01

87 5 -8
%

LpJutfu2[us[sar]1a [2a | 1@ 3 [4Q |[5Q Ux | 1- Jest napiecie
11110 |1 0 1 0 1 0 1 1 Ux | 0 - brak napigcia
J( 2|0|1 1 0 0 1 0 0 1 1 Qx| 1 - zamkniety
o 3101 0] o1 o1 |1 0o]1 Qx| 0 - otwarty
i R ”3quﬂfﬂ/m afo[1][o[ oo |1 ]o0 1] 0| 1
s[1/o]o]| o1 |0 |1 o] o o1
6loffo 1| 1|0 |0 |0 | 0 1]0
7lo[1|o[ 1|0 [0 [0 1] 00
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Przyktad dwéch automatow RZR®-Mikro
montowanych na jednej ptycie montazowej (600x600mm).
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